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Tablet PC
i.l.e Kontrol
Ozgurliga |

4

TUm tablet bilgisayarlar ile
entegre olabilen kablosuz
baglanti sayesinde kontrol
6zgurlagu.

Kolay 6grenilen ve
ogretilebilen 6zel tasarlanmis
kullanici dostu ara yiz.

Optimize
Edilmis
Tahrik ve
Yataklama
Sistemi 4

Yiksek hiz ve ivmelerde hassas
sekilde calisabilmesiicin
optimize edilmis tahrik ve
yataklama sistemi sayesinde
hizli, hassas ve sessiz calisan
hareket sistemi.

1. NP | ROBOT

RX serisi robotlar HKTM'nin bilgi birikimi,
sektorel tecriibesi ve ileri teknolojinin birlesimi
ile plastik enjeksiyon makinalarini
tamamlamak icin tasarlanmistir.

RX6 robot modeli, kiiclik ve orta buylklikteki
enjeksiyon makinalari icin standardize edilmis
strok boylari ve eksen hizlari ile Gretimin
optimum, cevrimin de seri olmasini saglar.

RX serisi robotlar, kullanici dostu ilkesiyle

tasarlanmis yazilimi sayesinde, hizli ve kolay
sekilde o6grenilebilmektedir.
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Akilli
Titresim
Kontroll

4

Pozisyonlama hizi
optimizasyonu sayesinde harici
etkilerden kaynaklanan
titresimi aktif olarak
minimuma indirir.

Sabit
X Eksenli
Tasarim

Pt

AF

Sabit X eksenli tasarimi
sayesinde, baglanti plakasi
arasinda hareketli parcalar yer
almaz.

Makine Uzerinde olabilecek
bina kirisleri, platformlar,
havalandirma kanallari gibi
engellericin bos alan saglar

Internet

Baglantisi | = ""..'_
O

Uzaktan
Erisim 4

Uzaktan baglantiile
ek egitim ve yazilim sGrim
glncelleme imkani.

Entegre
Kontrol
Panosu

4

Kontrol panosu, harici I/O
modullerinin elektrik
baglantilarinin bus kablosuyla
yapilabilmesini ve harici
ekipmanlarin direkt kontrol
edilebilmesini saglar.

Travers eksene monte edilmis
ozel tasarimli kontrol panosu
fabrika icerisinde yer tasarrufu
saglar.

www.hktmrobot.com k




Plastik Enjek.s.iyon Makinalari icin
Kullanim Ozgiirliigii & Giiglii Mekanik Tasarim

RX6 CNC ROBOT

RX serisi robotlar, Bosch Rexroth’un dinamik servo motorlari,
ylUksek hassasiyetli dogrusal hareket bilesenleri ve iyi miihendis
tasarimi sayesinde, parca alma, insert yerlestirme, IML ve kalite
kontrol uygulamalarinda her cevrimde ayni hiz ve ayni
pozisyonlarda calisabilme yetenedine sahiptir.

Bosch Rexroth’un yeni nesil eksen kontrol sistemi ctrlX
sayesinde, RX serisi robotlar tim plastik enjeksiyon makina ve
uygulamalarina kusursuz ve kolay entegre olup makinayi tamaml

Kompakt Dizayn

» Kompakt tasarim sayesinde makina lGizerinde dislk ayak izi

e Travers eksen Uzerinde konumlandirilmis kontrol panosu sayesinde
ekstra yer tasarrufu

HafFif ve Hizli Yapi
* Yiksek rijitlik saglayan giclendirilmis yatay eksenler
« Plastik enjeksiyon sektorl icin 6zel tasarlanmis aldminyum
dikey eksen sayesinde hafif, hizli ve enerji tiketimi distk mekanik sistem
e Tim eksenlerde yiiksek kaliteli servo motorlar ve yiksek hassasiyetli
dogrusal hareket bilesenleri (Bosch Rexroth)

Entegre Hat Filtresi
e Standart hat filtresi giris parazitlerine miidahale ederek minimuma
indirger ve prosesi daha givenli hale getirir.

Kolay Kontrol

e Euromap ara yizU (12 veya 67) ile tiim enjeksiyon makinalarina entegrasyon
* Robot eli ekipmanlari icin I/O destedgi

* EtherCAT protokoli ile eksenler ile yiksek hizli iletisim

Kullanici Ara yiizii

* 10,4 " genisliginde blyik ekran

« Ozel olarak tasarlanmis kullanici ara yiizi ile kolay kontrol ve
maksimum kullanim verimliligi

Tasima Parca Alma Yatay Strok Dikey Strok Uygun
Kapasitesi X Ekseni Z Ekseni Y Ekseni Makina Tonajl
() (mm) (mm) (mm) (Ton)

RX6 6 450/ 690 1450/1950/2450  600/800/1000/1200 25-450

4hktm |rosoT
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RX serisi robotlar HKTM'nin bilgi birikimi, sektorel
tecriibesi ve ileri teknolojinin birlesimi ile plastik
o HFE enjeksiyon makinalarini tamamlamak icin
" tasarlanmistir.

Teleskobik dikey eksenli RX12T robot modeli,
_ alcak tavanli Gretim alanlariicin orta ve blyulk
e s Y e . makina tonajlarina uygun olarak tasarlanmistir.
. ; i Makina 6lcllerine gore belirlenen strok boylart,
makinanizin ve robotunuzun kompakt olarak
calismasina olanak verir.

RX serisi robotlar, kullanici dostu ilkesiyle
tasarlanmis yazilimi sayesinde, hizli ve kolay
sekilde o6grenilebilmektedir.
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Edilmis > X Eksenli Baglantisi | o

Tahrik ve ; Tasarim ile Em ] ﬂ E

Yataklama : k U eT -

Sistemi Yy b Erisim 4

Uzaktan baglantiile

sekilde calisabilmesiicin NN
optimize edilmis tahrik ve
yataklama sistemi sayesinde
hizli, hassas ve sessiz calisan
hareket sistemi.

Tablet PC
i'l.e Kontrol
Ozgurligu

4

TUm tablet bilgisayarlarile
entegre olabilen kablosuz
baglanti sayesinde kontrol
6zgurlagu.

Kolay 6grenilen ve
ogretilebilen 6zel tasarlanmis
kullanici dostu ara yiz.

sayesinde, baglanti plakasi
arasinda hareketli parcalar yer
almaz.

Makine Gzerinde olabilecek
bina kirisleri, platformlar,
havalandirma kanallari gibi
engellericin bos alan saglar

Akilli
Titresim
Kontrold

4

Pozisyonlama hizi
optimizasyonu sayesinde harici
etkilerden kaynaklanan
titresimi aktif olarak
minimuma indirir.

ek egitim ve yazilim sGriim
glncelleme imkani.

Entegre
Kontrol
Panosu

| @

4

Kontrol panosu, harici I/O
modullerinin elektrik
baglantilarinin bus kablosuyla
yapilabilmesini ve harici
ekipmanlarin direkt kontrol
edilebilmesini saglar.

Travers eksene monte edilmis
ozel tasarimli kontrol panosu
fabrika icerisinde yer tasarrufu
saglar.

www.hktmrobot.com k




Plastik Enjek.s.iyon Makinalari icin
Kullanim Ozgiirliigii & Giiglii Mekanik Tasarim

RX12T CNC ROBOT

RX serisi robotlar, Bosch Rexroth’un dinamik servo motorlari,
yiksek hassasiyetli dogrusal hareket bilesenleri ve iyi miihendis
tasarimi sayesinde, parca alma, insert yerlestirme, IML ve kalite
kontrol uygulamalarinda her cevrimde ayni hiz ve ayni
pozisyonlarda calisabilme yetenedine sahiptir.

Bosch Rexroth’un yeni nesil eksen kontrol sistemi ctriX
sayesinde, RX serisi robotlar tim plastik enjeksiyon makina ve
uygulamalarina kusursuz ve kolay entegre olup makinayi tamaml

Kompakt Dizayn

» Kompakt tasarim sayesinde makina Gizerinde dislk ayak izi

e Travers eksen Gzerinde konumlandirilmis kontrol panosu sayesinde
ekstra yer tasarrufu

HafFif ve Hizli Yapi
e Cift rayli, iki kademeli teleskobik dikey eksen tasarimi
* Yiksek rijitlik saglayan giclendirilmis yatay eksenler
« Plastik enjeksiyon sektorl icin 6zel tasarlanmis aldminyum
dikey eksen sayesinde hafif, hizli ve enerji tiketimi disik mekanik sistem
e Tim eksenlerde yiiksek kaliteli servo motorlar ve yiksek hassasiyetli
dogrusal hareket bilesenleri (Bosch Rexroth)

Entegre Hat Filtresi
e Standart hat filtresi giris parazitlerine miidahale ederek minimuma
indirger ve prosesi daha givenli hale getirir.

Kolay Kontrol

e Euromap ara yizU (12 veya 67) ile tiim enjeksiyon makinalarina entegrasyon
* Robot eli ekipmanlari icin I/O destedi

* EtherCAT protokoli ile eksenler ile yiksek hizli iletisim

Kullanici Ara yiizii

* 10,4 " genisliginde blyik ekran

« Ozel olarak tasarlanmis kullanici ara yiizi ile kolay kontrol ve
maksimum kullanim verimliligi A

Tasima Parca Alma Yatay Strok Dikey Strok Uygun
Kapasitesi X Ekseni Z Ekseni Y Ekseni Makina Tonajl

(kg) (mm) (mm) (mm) (Ton)

RX12T 12 700/900 1950/2450 /2950 1200/1400/ 1600 350-900
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