





VAKUMLU ROBOT DiZiCi TEKNIK SPESIFIKASYONLAR:

On dizici Plakas hareketli kaliba gére ayarlanabilir ve kalip ile ayni anda hareket ederek otomatik olarak calismaktadir.

Kisa Uriinler icin Mevcut Robot ayni zamanda modiiler vertikal déniisiim saglar.

« Pnomatik Ekipmanlar : Smc
« Taslyicr Servo motor : 5 kw Omron Frensiz
+ Asansor Servo Motor :1,5 kw Omron Frenli
« Tirnak Servo Dikey Motor : 2 kw Omron Frenli
« Tirnak Servo Yatay Motor : 2 kw Omron Frenli
- On Cekici Fire Asenkron Motor :1,1kw Firenli Motive
« Cikis Fire Sarici Asenkron Motor :1,5 kw Motive
« Vakum Pompasi : 2,2kw Schmalz
« Konveydr Asenkron Motor Glici : 0,18kw
« Dizici Kaliptan Uzaklastirma : 0,25 kw,
Lineer Arabali Kramayer ve Motorlu Sistem
« Electrik & Electronik Ekipmanlar : Omron,Sick,
« Min.stifleme Miktar : 25 Adet
- Max.Istifleme Miktari :100 Adet
« Min.Uriin Derinlik : 25 mm
« Max.Uriin Derinlik : 180 mm
+ Dizici Degisim : El ile itme ¢ekme Kizak arabal.
« Fire sarma :Karslya sarma (Havali piston bosaltama)
« Inline Fire Kirici yon : Makine karsi ve Kabin yén cevirici sistem.
- Is Giivenligi : Kabin Rayli Kapakli Sivicli Sistem
« Donme Ekseni Mekanik Kam :180°
- Uriinii Konvey®ére Tasima: Lineer Arabali Merkezi ve Siipiriicii Piston
« Asansor Toplayici : Yukan Asagr Kayish, Linear Araba Raf Sistemi
« Uriin Paketleme Aktarimi : Bantli Konveyér
« Urin Kaliptan Alma : Vakumlu Hassas Tutma Mandren Sistemi
« Haberlesme : Ethercat Motion Kontrol
« Program Hafiza : Recete Kayit ,Otomatik Yiikleme usb ile yiikleme
istiflenen Uriinti Aktarim Tirnak : Dikey veYatay Linear Araba Piston
« Kaliptan Dizici Fircasina Aktarim : Kayis Kasnak,Linear Araba
« Hareketli Kablo ve Hortum Aktarim : KS Hareketli Kablo Kanali
« Otomatik Gres Yag : Bekamaks
« Bozuk (irtin ayirma : Ozel Konveyér Hazneli gikis ile ayinm

VACUUM STACKER TECHNICAL SPECIFICATIONS :

Front robot aligner is adjustable according to the moving caliber and automatically working by moving at the same with the mold.

» Pndmatics : Smc
« Carrier Servo Motor : 5 kw Omron system
« Elevator Servo Motor :1,5 kw Omron with breaking system
« Vertical Servo Motor : 2 kw Omron with breaking system
« Horizontal Servo Motor : 2 kw Omron with breaking system
« Skelaton Tractor Asenkron Motor :
1,7kw with breaking system Motive
« Skelaton Winder Asenkron Motor : 1,5 kw Motive
«Vacuum Pump : 2,2kw Schmalz
« Conveyor Asenkron Motor : 0,18kw
« Stacker : 0,25 kw, Lineer Cramayer Motor
« Electronics : Omron, Sick,
« Min.stuck pieces : 25 pieces
« Max.stuck pieces :1 00 pieces
« Min.product depth : 25 mm
« Max.product depth :180 mm
« Stcker changing : Manuel

« Skeleton winder : Winding (discharge with pnématic)
« Skeleton Router : Router system, different directions
« Safety : Closed cabinet, safety switches on the doors
+ Round Mechanic Cum: 180°
« Product carrier to the conveyor :
Linear system with piston
« Elevator stacker : Up and down with belt, Linear shelf system
« Product transfer to packaging : Conveyor belt
« Short product setting :
Specially designed modular vertical setter on robot
+ Product collecting from mould :
Sensitive vacuum holding system
« Communication : Ethercat Motion Control
« Program Memory : Recipe saving, automatic saving
« Cables, hoses connectors : CKS movable cable channel
« Automatic Grease Oil : Bekamaks
« Defectev Product Separtion : Product out carrying conveyor






