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PM Helpful

ki Halath Pnématik Manipllatér




QPM Helpful

iri Halath Pnomatik Manipgiator

Helpful Pnématik Manipllatdrleri, operatér merkezli yikleri, ¢calisma alani iginde minimum efor ile
tasimak icin tasarlanmistir. YOkin adirhgini dengeleyerek operatdrin yiki hizh ve glvenli sekilde
tasimasini saglar.

Tasinacak ylikin dengesi iki celik halatin balans Unitesine baglanmasi ile saglanmaktadir. Manipllatérler
yere montaj, tavana montaj veya tavan arabal olmak Uzere ¢ montaj sekline sahiptir. Misterileri
ihtiyaglarina gére ya standart kanca ile ya da 6zel olarak tasarlanan tutucular ile Gretilmektedir. ki koldan
olusan manipllatdrin kol dénme ekseninde ve ray hareketinde toplam iki adet freni vardir.

Kuru, filtre edilmis {-!mpm} ve yagsiz min. 0.7/0.8 MPa hava ile ¢aligir.

180 kg max. tasima kapasitesi. 6.000 mm max. yarigap. 1.600 mm dikey hareket.
68 nl/min hava tiketimi.



Montaj Sekilleri

Helpful pergel "

Tasima Kapasitesi / kg 90 /180
Max. Radyiis / mm Rmax 4000 / 6000
Min. Radyls / mm Rmin 1350
Dikey Hareket / mm H 1600
Min. Tagima Yuksekligi / mm *h 200
Max. Manipulatdr Yiksekligi / mm  *Hmax 3870
Min. Manipllatér Yiksekligi / mm  *Hmin 2600

* isareth dlciiler misteri ihtiyacing gére dedisabilir.

Helpful Pergel Teleskopik

EEPOS aluminyum raylar yardimiyla,

Helpful Pnématik Manipllatérleri, cift rayl teleskopik sistem lizerinde
calisabilir ve merkezden daha uzak mesafelere erisebilir.

Helpful Rayda

EEPOS Ving ile olan ortakhigimiz
sayesinde, 6zel ihtiyaclariniz icin,
size ozel tasanimlar ve ¢cézUmler
Uretmekteyiz.
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