Urtin Data Sayfasi

PM Gentle

Pneumatic Manipulator with Double Rope System




G PM Gentle

iri Halath Pnomatik Manipgiator

Gentle Pnématik Manipllatérleri, operatér merkezli yikleri, calisma alani iginde minimum efor ile
tasimak icin tasarlanmistir. Yikin agirhgini dengeleyerek operatérin yiikd hizh ve glvenli sekilde
tasimasini saglar.

Taginacak yukun dengesi iki gelik halatin balans Unitesine baglanmasi ile saglanmaktadir. Manipllatérler
yere montaj, tavana montaj veya tavan arabal olmak Uzere Ug montaj sekline sahiptir. Misterileri
ihtiyaclarina goére ya standart kanca ile ya da &zel olarak tasarlanan tutucular ile Gretilmektedir. Iki
koldan olusan manipllatérin kel dénme eksenlerinde toplam iki adet freni vardir.

Kuru, filtre edilmis (40pm) ve yadsiz min. 0.7/0.8 MPa hava ile galigir.

180 kg max. tasima kapasitesi. 4.500 mm max. yaricap. 2.000 mm dikey hareket.
140 nl/min hava tiketimi.




Montaj Sekilleri

Gentle Yere Montaj &

Gentle Tavan Araball GTA

Tasima Kapasitesi / kg

Masx. Radyis / mm Rmax 3000 3500 4000 4500
Min. Radyds / mm Rrmin &50 760 870 980
Dikey Hareket / mm H 2000 2000 2000 2000
Min. Tasima Yiksekligi / mm *h 200 200 200 200

Max. Maniplilatér Yiksekligi / mm *Hmox 3300 3300 3300 3300
Max. Tavana Montaqj Yiiksekligi / mm  *Hf 3750 3750 3750 3750
Min. Manipilator Yiksekligi / mm *Hmin 2900 2900 2900 2900

* lsareth dlgller mister intivooing giire degisebilir.
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www.pmmanipulators.com




