Urtin Data Sayfasi

PM Powerful

reumatic Manipulator with Rigid Arms




G PM Powerful

Pnématik Manipilator

Rijit Kollu

Powerful Pnématik Maniptilatorleri, operatér merkezli yikleri, calisma alani icinde minimum efor ile
tasimak igin tasarlanmistir. Yikin agirhgini dengeleyerek operatérin yiki hizlh ve glvenli sekilde
tasimasini saglar.

Manipullatorler, zemine veya tavana monte edilebilir. Powerful, agirhiksiz bir durumda herhangi bir yonde
merkez ofset yUklerini manuel olarak islemek igin 6zellikle uygun &zel kavrama araglari ile donatilrmistir.
ki koldan olusan manipulatér, kol dénls ekseninde toplam iki adet frene sahiptir. Cok yonll yapisi, her
galsma ortarmina uymasini saglar.

Kuru, filtre edilmis (40pm) ve yagsiz min. 0.7/0.8 MPa hava ile galigir.

750 kg max. tasima kapasitesi. 4.500 mm max. yaricap. 2.450 mm dikey hareket.
270 nl/min hava tiketimi.
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