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* 3D Makine Simulasyonu ile:

* Otomatik Carpma Analizi
* Malzeme Kesme Simulasyonu
* Eksen Limitlerinin KontrolU
* NC Kodlarinin Analizi ve Kontrol
* Manuel olarak,
e CAM Postlariile,
e Standard & Custom Degiskenler
* Degiskenler & Baglantilar
* Hatalari Tespit & Kodlari Dizenleme
e MDI&JOG
Makro Fonksiyonlar
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 Makine Tipler;
e Coklu is Milleri,
e Coklu Kafalar,

e Palet Sistemli Makinalar,
* Tornalar & Freze Torna Tezgahlari (Mill Turn)

e Robotlar
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e Eurekaile:

e Takim Degistirme,
e Palet Degisimi,
e Kapracilip/kapanma

e Hareketli Komponetler

e Zaman Hesaplama

* Otomatik Raporlama
e |slenmis KUtGgun STL Olarak Export Edilmesi

* Kesme Simulasyonu ile Elde Edilen Model ile Orijinal
3D Modelin Karsilastirilmasi

\\% larinin Optimizasyonu
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CNC
e CNC Modult Roboris Tarafindan
Gelistirilmektedir

e Makinalarin DUzenlenmesi

(Bayi, mUsteri ya da makine Ureticisi tarafindan

(m fonksiyonlari, takim degistirme and palet sistemler;

..)
e CNC Kutuphanesi:

- , Siemens, Heidenhain, Selca, Mazak, OSAI,
UM oriSeiki, Fidia, Isac, Z32
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Kazanimlar

Uretim maliyetlerinin disuridlmesi

Tezgahta test kesimleri, denemeler vs. yapilmadigi icin
zamandan tasarruf

Tezgahta carpma kontroli ile olasi tamir masraflarindan
tasarruf

Tezgahin disinda manuel programlama imkani ile zaman
kazanma

Program Uzerinde verilecek operatdr egitimleri ile tezgah
zamanindan tasarruf etme

* Firmanin satis dokiimanlari arasinda yer alip farklilik yaratma




UUr—elHa

v I R T U A L M A CHTIMNINDNAG
Avantajlar
* CNCISO NC-Kod Cevirici
* Kolay Kullanim
* Kisa 6grenim ve uygulama suresi
* Kisisellestirebilme ve gelistirilebilme

e Simulasyon sirasinda NC Kod dosyasi uzerinde dizenleme
yapabilme ve sonucu hemen gorebilme

* JOG ve MDI modifikasyonu ve/veya hareketlerin eklenmesi
 (Otomatik parcadan geri cekilme fonksiyonu
* Robot ve Postproses islemleri

= Kusursuz fiyat/performans oran
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Ozellikler

Features LITE STANDARD PRO

x

Full 3D simulation

Material removal simulation

Automatic collision detection and overtravel errors

Program editing and debugger

Virtual JOG and MDI

VBScript customization

COM interface

APT simulation

X X | X[ X | XX |X|X

Simulation of macro, probing routines, special cycles, etc

Simulation of multi spindle machines

Pallet management

Multi tools and complex drilling

G code support

Simulation of synchronized and multiflow systems

Automatic machining time report

Probing cycles

Simulation of synchronized machines

Basic IGES Importer

Basic STEP Importer

XL XX XX XXX XXX XXX XXX XXX X

Integrated machine assembling module




